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Amplio rango de ajuste para todas las posiciones, satisfacer la demanda de diferentes cirugias
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Especificaciones técnicas
Longitud 2160 (mm)
Ancho (sin rieles laterales) 660 (mm)
Altura de la seccidn del cuerpo (sin almohadillas) 650 2900 250+20) mm
Altura de la seccién de piernas (sin almohadillas) 550 a 750 (200+20) mm
Placa de asiento arriba/abajo 15°/15°
Placa trasera arriba/abajo 60°/15°
Capacidad de peso para la seccion del cuerpo 170Kg
Capacidad de peso para la seccion de piernas 100Kg

Sede: 11B2, Parque Cientifico Fengtai, Pekin, China (100070)
Parque Cientifico: No. 10, Calle Chaobai, Zona de Desarrollo Yanjiao, Ciudad Sanhe, Provincia
Hebei, China (065201)
TEL: +86-10-5841 1198 FAX: +86-10-6371 8989
Reliable Quality Thoughtful Service Http: /iwww.aeonmed.com Correo electronico: marketing@aeonmed.com
La informacién contenida en este prospecto es correcta en la fecha de publicacion. La politica de Beijing Aeonmed Co., Ltd. es una de mejora continua de sus productos.

En virtud de esta politica, Aeonmed se reserva el derecho de realizar cualquier cambio que pueda afectar la informacién contenida en este folleto sin previo aviso.
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OP650 es una

mesa de entrega electrénica que cumple completamente con los requisitos del médico durante la operacion.

Ofrece alta capacidad de carga, flexibilidad y comodidad a la mujer embarazada en la sala de partos.

Caracteristica

Estructura y tablero de acero inoxidable

Actuadores lineales, tiene una gran capacidad de carga, operacion simple y estable.

" El colchon esta hecho de esponja de poliuretano, es antibacteriano, duradero y Mesa auxiliar desmontable/ajustable (parte de la pata)

impermeable. Tres ruedas giratorias conductoras de servicio pesado

Adaptador de cargador incorporado. Controlador de mano y controlador de pie

Sistema de control integrado. " Sistema de bloqueo




